10.5 Redukcia Ssumu zavislého na signale

Kazdy degradovany obraz mézeme opisat’ vztahom

g(ny,ny)=D[f(ny,n,)]= f(ng,ny)+d(ny,n,) (10.39)
kde

d(nl,nz):g(n11n2)_ f(nl’nZ) (10.40)

D[] — operator degradacie aplikovany na original f (nl’ n2)

Ak d(nl’ n2) nie je funkciou f(nl’ nZ) potom d(nl’nZ) nazyvame aditivny Sum

nezavisly od signalu [Lim90].

Naopak, ak je d(nl’nZ) funkciou f(nl’ n2) potom d(nl’ n2) nazyvame aditivny Sum

zavisly od signalu alebo jednoducho Sum zavisly od signalu.

Priklad zavislych Sumov — zrnenie filmu alebo kvantizaény Sum.

Ako odstranit Sum zavisly od signalu?

Jedna z moznosti je transformovat’ g(nl, n2) do oblasti, kde sa Sum zmeni na aditivny

Sum nezavisly od signalu. Potom Sum odstranime napriklad Wienerovou filtraciou.

e Transformacia na aditivhy Sum nezavisly od signalu

Vychadzame z uvahy, Ze redukovat Sum nezavisly od signalu je ovela jednoduchSie,

ako redukovat zavisly Sum.

Predpokladajme, Ze vieme najst’ taky operator T [] ktory vykona transformaciu

Tla(ng, np)]=T[f(ny, nz)+d(ny, o )]=To[ £ (ng, np )+ v(ng, ;) (10.41)
V(nl’ nZ) — aditivny Sum nezavisly od signalu

priCom operator Tl [] mobze byt rézny od operatora T []



Uvedieme spdsob rekonstrukcie f(nl’ n2) z degradovaného signalu g(m, r‘2):

e Spravime odhad Tl[f (nl’ N, )] redukovanim aditivneho Sumu nezavislého od
signalu, t.j. V(M.N2)

e Nasledne odhadneme original f (nl’ n2)



